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1. INTRODUCCION

GRAPHOS

1.1 Propdsito general

El sstema GRAPHOS NT (monitorizacion gréfica bajo sistema operativo Windows NT que
utilizael gestor dedatos PLUTO_NT) es un paquete de software disefiado para un ambito de uso
delo méasdispar y general posible. Con é se pueden monitorizar todo tipo de equipos como pueden
ser equipos remotos de telecontrol de la familia ORNO, detectores de mondxido de carbono,
opacimetros y otros. Ademas de monitorizar lainstalacion € sistema también permite € telemando
de la misma. Con ello se obtiene un control completo desde un centro de mando de todos los
elementos distribuidos en campo.

Desde d interfase gréfico GRAPHOS NT se tiene acceso atodos |os subsistemas integrados en
el conjunto de la aplicacion de forma intuitiva'y cdmoda. EI mangjo es sencillo y de rgpido
aprendizaje, ya gque se aprovecha la gran versatilidad de la representacion grafica en color. Con
ayuda de un ratdn y de unas explicaciones en linea, € usuario no precisa de unos conocimientos
especificos para poder trabajar con la aplicacion.

Este software recoge asimismo la experiencia ganada en las instal aciones de telemando por radio-
trunking realizadas en Madrid. Con ello alna la experiencia adquirida en los sistemas de
telecontrol y telemando convencionales, como p. g. las de comunicaciones por cable, redes locales,
redes de conmutacidon telefonica y sistemas GSM con la problematica intrinseca de la
comunicacion viaradio-trunking. Con ello se obtiene un software fiable para e telemando y demas
tareas del telecontrol.

Este software que se describe en € presente documento es de propdsito general, por |o que se hace
necesaria una personalizaciéon a la hora de la configuracién y puesta en marcha de una nueva
instalacion. Para ello esimprescindible contar con las indicaciones ddl clientey usuario final, ya
gue sera quien determine la manera de presentar 1os datos en pantalla. Esta personalizacion es
imprescindible para que € funcionamiento del software se adapte a las normativas y
procedimientos internos de la empresa. Para ello ORTRAT, S.L. cuenta con un equipo de
desarrolladores de software que adaptan el software a los requerimientos especificos de cada
instalacion.

Este sistema se usa principalmente en aquellas casos en que se engloban en el nivel de interfase
de usuario la monitorizacion y e telemando de instalaciones industriales como pueden ser
instalaciones de riego y bombeo, redes de distribucion eléctrica, aparcamientos en los que se
monitorizan concentraciones de gases como p. g. CO, plantas hidro-eléctricas, tuneles,
instalaciones de supervisiéon y otros. Como rasgos comunes todos estos sistemas manegjan un
nimero elevado de datos que se tienen que tratar con interdependencia unos de otros, ademas de
tener que proporcionar toda la informacién para posibilitar la correcta toma de decisiones del
usuario final del sistema.
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GRAPHOS

1.2 Filosofia de la aplicacién

El software GRAPHOS NT se ha desarrollado especificamente pararealizar todas las funciones
de control que precisa un sistema de telemando y telecontrol distribuido. Este sistema cumple con
todos los requisitos de aseguramiento y gestion de calidad seglin normainternacional 1SO 9001.
Con €ello se puede tener la seguridad y confianza que brinda este paguete de software que esta
perfectamente controlado, verificado y vaidado: desde latomainicia de datos para el disefio hasta
el riguroso control de calidad en inspeccién de configuracion y pruebas. Asimismo le respaldala
experiencia ganada en més de 25 instalaciones criticas (vigiladas las 24 horas del dia) repartidas
por todo € territorio nacional.

Este software recoge asimismo la experiencia ganada en las instalaciones de telemando por radio-
trunking realizadas en Madrid. Con €llo alina la experiencia adquirida en los sistemas de
telecontrol y telemando convencionales, como p. §. las de comunicaciones por cable, redes locales,
redes de conmutacion telefonica y sistemas GSM con la problemética intrinseca de la
comunicacion viaradio-trunking. Con ello se obtiene un software fiable para € telemando y deméas
tareas del telecontrol.

Este software que se describe en € presente documento es de propdsito generd, por o que se hace
necesaria una personalizacion a la hora de la configuracion y puesta en marcha de una nueva
instalacion. Para ello esimprescindible contar con las indicaciones del clientey usuario final, ya
que sera quien determine la manera de presentar los datos en pantalla. Esta personalizacion es
imprescindible para que el funcionamiento del software se adapte a las normativas y
procedimientos internos de la empresa el éctrica de distribucion. Paraello ORTRAT, S.L. cuenta
con un equipo de desarrolladores de software que adaptan 10s programas a los requerimientos
especificos de cadainstalacion.

1.3 Gestién dela aplicacion

La aplicacion PLUTO_NT esta disefiada para permitir € telecontrol de los equipos remotos
ademés de monitorizar y permitir el telemando. Con ello se obtiene un conocimiento completo del
funcionamiento de todos |os elementos distribuidos en campo desde un ordenador de supervision
y centralizacion de datos. Para posibilitar un funcionamiento independiente de la posible
monitorizacion, ya que ésta no es necesaria, de las tareas de captura y gestion de datos, se
desarrollan dos conjuntos de tareas. El primero de ellos €l nlcleo de capturay gestion de datos
PLUTO_NT vy e segundo eslainterfaz de usuario GRAPHOS NT.

Desde lainterfaz gréfica se tiene acceso a todas |as funciones de la aplicacién de formaintuitiva
y comoda. El mangjo es sencillo y de rapido aprendizaje, ya que se aprovecha la gran versatilidad
de la representacion gréfica en color. Con ayuda de un ratén y de unas explicaciones en linea, el

usuario no precisa de unos conocimientos previos en e mane o de ordenadores para poder trabgjar
con laaplicacién. Este interfaz gréfico se denomina GRAPHOS NT.

El paguete de software PLUTO_NT se basa en un gestor de datos que se encarga de realizar €l
enlace de comunicaciones via radio-trunking, GSM, cable, linea conmutada telefonica u otro medio
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con |os equipos situados en campo. Asi mantiene actualizados | os datos de la instalacion, ademés
de archivar los datos estadisticos. El funcionamiento de ambos sistemas es dd tipo cliente/servidor,
de forma que le permite desempefiar todo tipo de funciones de control que requieren una atencion
ininterrumpida. Esta arquitectura ofrece también la ventgja de una gran versatilidad en las
conexiones entre el ordenador de supervision y las consolas de operacion, p. g. red LAN, WAN,
maodem tel ef énico, conexion serie dedicada, etc.

Ambos paquetes de software se disefian para posibilitar su funcionamiento en la misma plataforma
hardware bgjo €l sistema operativo Windows NT o Windows 2000. Estos paquetes de software
ofrecen una fiabilidad muy elevada ala hora de prestar un servicio continuado de 24 horas los 7
dias de la semana.

1.4 Caracteristicasdela instalacion

El software especificado se gecutara en un ordenador PC compatible que se instalara o ya esté
instalado en e Centro de Operacién de Distribucién. En dicho ordenador solo se gjecutara el
software indicado y no se permitira la gecucién de ninglin otro software para prevenir posibles
interferencias de las aplicaciones, al menos en la fase de puesta en marcha. El software de
supervision estard corriendo las 24 horas del dia sin interrupcion alguna, salvo por peticion expresa
del operario.

Este ordenador precisara de una alimentacion de red segura, es decir, sin interrupciones de
suministro y sin que se produzcan microcortes y picos o bajadas de tension. Para poder asegurar
estas caracteristicas del suministro de fluido eléctrico seria conveniente lainstalacion de un SAI
de potenciay autonomia adecuadas al consumo del ordenador y de |os equipos de comunicaciones
como son las radios base, moddem, etc.

Es preciso instalar al menos un sistema operativo Windows NT en el ordenador en su version
Workstation 4.0 o en su defecto e Windows 2000.
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2. REPRESENTACION GRAFICA DE ESTADOSY MEDIDAS

Estado de extractores Estado de impulsores

Error
Parado

En marcha (representado en movimiento)
Sin comunicacion con el periférico

Error

Impulsor parado

Impulsor en marcha

Sin comunicacion con periférico

Parada por seta de emergencia. Parada por seta de emergencia.

Fallo rearmable. Fallo rearmable.

Fallo no rearmable.

g =Nl

Disparo térmico.
Disparo térmico.

Representacion medidas de CO
Medidas de CO con valor por debajo del nivel de alarma.

Medida de CO con valor por encimadel nivel de alarma.

|10
m Sin comunicacion con € KMQ

Fallo de aspiracion.

Estado deteccién incendio Estado pulsadores de fuego
ﬁ Detectado fuego en la zona Pulsador en reposo
= ZOnade deteccion activa P Pulsador activado
Estado de lasbombas Estado de persianas
@ Bomba parada & Persanacerrada
@ Bomba en funcionamiento Persiana abierta
Estado delailuminacion Estado dered eléctrica
';@; L inea encendida g Falta detectada
@ Linea de apagada - Bateriabaja
Fallo de red
’1?!! Radio sin comunicacion
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3. REPRESENTACION GRAFICA DE ESTADOSY MEDIDAS

3.1. Ventilacion en garajesy tuneles

SOTANO 1 Hipercor Cornella

 Anterior
— Variador N° 1 (Impulsor 1)
Tension de salida: 00 vV Poiencia de salida: 0.0 KW
Iniensidad de salida: 00 A Caudal: 109 %
~ Elija la opcidn a ejecutar * *
Estado
O Arrancar VARIADOR 2 ol 50 del
Parking

O Anancar VARIADOR 2 &l 75% =

O AnancarYARIADOR 2 2l 100% . -
R ESTADO DEL IMPULSOR 11

O Parar V4RIADOR 2 — Elija la opcicn a ejecutar

REB DD D

O Anular TELEMANDD . ; O Arancar IMPULSOR M2 11

@@ O Parar IMPULSOR He 11

% ) Anular TELEMANDD

DRTRAT 5.L.
Control + Sistemas

ORTRAT S.L.
Control + Sistemas

{Cancelat

Lceptar
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Sistema de ventilacion Tunel de Viella

; Mivel mésimo de opacidad Hivel maxima de CO
I R B
o 100

$ p 0 150
=
I 1.0

Medida Medial
Anemdnetro ex

tMedida Media,
Anemometio externiar

Sentido de arangue

- @ |

tediciones F Regulacidn

ke

Anterior
—_—

Sistema de ventilacion - Valdelasfuentes. Ramal ferroviario Alcobendas IS‘ ﬂ

@ Valdelasfuentes

BATERIA,
IMTRLISICN TEMSICN
Y11 W12 V17 V18
Tempetaturs ex‘teriorm e
o - 3.2 ks - 3.1 ;(:ldén , o o T T rh e

Andén 1

755 CO 155 [ 150 Lo =5 Lo o5 Rk
Temperatura medis m e Eﬁi

Y¥1.3 V14 Y15 V16

PLERTA BATERIA
INTRUSION TENSION

[ N
Deteccidn fuego Anterior
fas]] 2 [E]
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3.2 Deteccion deincendios

Deteccidn de incendios Tidnel de Lagos

Estado de Ia I
Rt ALARMA DE FUEGD TUBO 2 DERECHA

Estado de alarma

~ Elija la opridn a ejecutar

@ ) Rearmar detector de fuega tubo 2. Deha,

ORTRHAT 5.L.
Control + Sistemas

.ZDna il Zona 2 Zona 3 Zona 4 Zong 3 Zona B Zona ¥ Zona & .
Boca MALAGA Boca ALMERIA

o Tubo 1 iy

Aceptar

B e e e e e e

.ZDna 1 Zong 2 Zong 3 Zona 4 Zong 5 Zona B Zona’ Zona 8 .

Estado de la linea Estado de la linea
Estado de alarma (@ Estado de alarma g ?g

Anterior

Deteccion de incendios estacion. Estacion de Getafe E:ﬂ

Estacion de Getafe

Deteccion de incendios

b o

[a]
. @
e e B B> | 6 [ | 6 [ . @ G .
B B B B B B B~ B |mE..

F N S SO Y SRR S S N N N 2N S T NS S R S S S N S S S S PR PR PN SRS
Estado de la linea pulsadores Nivel de CO maximo B ppm
Estado de alarma pulsadaores ®

Estado detector de CO

Permiso de evento de fuego ?g -

L Anteior

>
=
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3.3 Control y regulacion delailuminacion

¥ sistema de iluminacién Tanel de Somosierra

Euterior  Horaria Alta Media Fija

9l [0 [@ @ @

Boca Sur Boca Norte

9 [@ [ [@ @

Fotozélula alta @ Fija tdedia Alta Horaria  Esterior

Fotocelula baja @

Hora de conexion iluminacidn horaria |1 g:00

todo de iluminacion
Hara de desconerian iuminacisn horaria i|]3;|]|]
Anteriar
. ® sistema de iluminacién Tanel de Gral. Mitre & ﬂi
I ; | Linea Mocturns
I I | Linea Baja
I i} | Linea Crepuscular
Linea solesdo
Boca Sur B el S entido Descendente
Sentido Ascendente F . Boca Norte
Linea soleado
Linea Crepuscular | i 1
Lines Bajs | il i
Lines Mocturna | il i
Fotocélula baja Fotocélula media Fotocélula alta ?(,l_% |
@ @ @ Anteriorn
[E=EE]
GRAPHOS 10

MONITORIZACION GRAFICA
Version: 2 Fecha: 17/10/2000




3.4 Circuito Cerrado de Television

Sistema de camaras

Tanel de Gral. Mitre

Boca Sur

Sentido Ascendente

Sentido Descendente

Boca Norte

@ @ Agignacidn de

kanitar 1 hdanitor 2 etiquetas

-

Anterior

OHITOR 1

CAMARA DESCENDENTE 1
CAMARA DESCENDENTE 2
CAMARA DESCENDENTE 3
CAMARA DESCENDENTE 4
CAMARA DESCENDENTE 5
CAMARA DESCENDENTE B
CAMARA ASCENDENTE 1
CAMARA ASCENDENTE 2
Boc  |CoMaRA ASCENDENTE 3
CAMARA ASCENDENTE 4
CAMARA ASCENDENTE 5
CAMARA ASCENDENTE &
CLUADRANTE 1
CUADRANTE 2
CUADRANTE 3
SECUENCIA T

SECUENCIA 2
SECUENCIA 3
SECUEMCIA 4

ORTRAT 5.L.
Control + Sistemas

Camara o cuadrante

| SECUENCIA 1 '

| Segundos |

Tanel de Gral. Mitre

|D&Mﬁ3«F|A DESCEMDENTE 3

_v_j|11

| CUADRANTE 1

[

iE&MﬁHA DESCEMDENTE 3

BlE

ID&M#&HA DESCENDENTE &

EliE

=0

rte

o

o

o

o

o

ORTRAT 5.L.
Control + Sistemas

E&ceg_t_@_r; LCancelar

Ll

Manitar 1

@ Asignacion de

Manitor 2 eliquetas

Anterior
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3.5 Pozos de bombeo

Sistema de bombeo

Ramal ferroviario de Alcobendas

T

L ") Pozos de bombeo norte ¥ sur

| e T e

i Ld

5
0 el gamcd - resarn

P LR
w -
| [ LE- 1]

|
| A Fustta ik o de bomies |
|

| LEFET T prdmi_élrl bﬂ*ﬂﬂ*

o al eclrdgen o - deia oo

_Arkein
Fozo de bombeo zona norte
HINE L bR il HIVEL biH0 il HIVEL FAZIRD 1l HIVEL b-IH0 DEL PIZD0
HVEL MRIND i HIVEL MNIND i HIVEL MIMMD i MVEL MINIMG DELFIED i
TERMOT U TERHICD W TERMED i
FPozo de hombeo zona sur
HVEL IO i HIVEL MaIHO il HIVEL MEIMD E HVEL M&<IHO DEL POED ﬂ
HVEL MR NIVEL HHINO i HIVEL tiNIkD a WWEL MHIMO DEL POED m
TERMCH - TERMICT - TEAMICD E
Estacidn de Getafe
Fozo de hombeo zona norte
HVEL MM o HIYVEL MEAIHO i HIVEL Max0 ol HYEL WeIMa DEL FOZD i
HVEL HINKO HIVEL HIHIKD i HVEL FINIMD o0 HIEL Wi DEL FOED i
TERMICD O TERMICD il ERMCD A
Fozo de bombeo zona sur
HIVEL WEHD g HEVEL MEAHD il HIVEL hsHdD. il HIVEL Wi DEL FOZ0 i
HVEL WIMMD (i HEVEL MIHIMD i HIVEL MNIMD HIVEL WIMM] DEL FOZD. (i
TERMICD o TERMICD i TEAMID -
Aniarl
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3.6 Deteccion de fallos en redes e éctricas

Monitorizacion radios

i

Gubmeztacade 21

L[]

Judbwestacidn B2

i

Lubesacdn nt3

i)

Suberhacrn nlf

L

S betacion nflF

L[]

Lubmincanntf

o

R basw

Sislema de leleconlrol armarios ACTM-1

]

Sl aiatn A7l

L3

Subeslacim 172h

L[]

Siwafanon nfl5

L3

Subestacon o)

[ prag—— Mived s sevfiad H]mmﬂmﬂ-
[ e [ 90 dem
’F Subestacion n2 1 Sistemna de pruebas armarios ACTM1 | Fm D;" ﬂﬂ
Unavez que € ordenador de
control haya podido enviar la
Elija la opcidn a ejecutar 0rd¢n por rad|0 a| Opgrador
e R radio trunking, es decir, ala
SUBESTACION 1 B ; X repetidora en la cual esta
INTERRUPTOR SUBESTACION 1 @ L regisiraca laradio b ase, esta
T S N epvesena mediante ese
Yo

I En caso que laradio remota
ESTADO DE LA BATERLA - haya recibido la orden
o correctamente € software
MANEJO INTERRUFTOR @' oon interpreta que latransmision
delaorden alaremota se ha

RED 230 ¥ Lo} @ gecutado correctamente.
CONFIRMACION UPS @ Test Sl Ia radio remota no
@ ??% estuviera registrada o
Acfiesen frtery rechazase e envio de la
|n ﬂ trama de orden, s
—] representaria  este  falo

L

& '.‘)))
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4. PARAMETRIZACION

Parametros de requlacion El Corte Ingles PRINCESA

Nivel 1 Nivel 2

Arranque Parada Arranque Parada
Zona & |20 | 50 | a0
ZonaB | 20] | 50] | 40]

KMQ A KMOQ B
Zona € | 20] | 50] | 40] T
ZonaD |20 |50 D
KO C KMQ D
ZonaE |20 |50 | 40]
ZonaF |20 | 50 B KMQE Q¥
e BRI | B B
Zona & | 20] | 50] | 40] Parimetros
s b
Zonal | 20] | 50] | 40] ol
Zowa K | 20] | 50] | 40] et
120 e
ZonalL | 20] | 50] | 40] Fmiowﬁm“‘“‘“ s
Zonad | 20| |50 | 40] L el
s N
. Principal

m Parametros de regulacién Aparcamiento Verde El Corte Ingles CASTELLANA

Cambhio Cambhio

Niveles Arrangue a a Parada
Rapida Lenta
Grme ZoM | Sofl 1ol 20
Grapo EED| EED
e 741 BN | D | mD
e 7 BT D | D
Grepe Z34 | Sofi o fl 20
S ks EED | EED | D
R | Sojg o fiE 20
= | O
Niveles de ATARNMA KMOQ A m KMQ B m Anterior Frincipal
EET
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Cambio de parametros
= Introduzca los nuesvos walores
MIVEL ARRANOUE GRUPO Z5M YERDE e ]
MIVEL DE CaMEBID 25k RAFIDA GRUFPOD 1 WERDE ;35— ‘13 ‘j _:j
MIVEL DE CAMBIO & LEMNTA GRUPD Z5M WERDE 240_ :j _i _:j
MIVEL DE PaRADa GRUPD Z5M WERDE ;45_ ‘13 _i ‘:j
| Aceptar ‘ ""__IE?_r_'nc:elar |

H Parametros de regulacion. Ramal ferroviario de Alcobendas

Consigna y horario de requlacién por confort

Temperatura de consigna ] 15 |[5C
Activacion ventilacion de confort 08:00 hotas

Desactivacion ventilacion de confort 1 23-30 horas

Ventiladores activos para la regulacion de confort

VYentiladores en tanel 2
E11 E1.2 E21 E22 J1.1 J1.2

0 e ®© ®© @ @

VYentiladores en estacion de Yaldelasfuentes

1.1 V1.2 41,3 W14 1.5 W1.6 W17 41.8
Yentiladorez en tinel 3

E31 E3.2 E41 Ed.2 J21 J22 S Jaz2

® ® @ @ ®©@ @ @ @®

Yentiladorez en estacion Avenida de Ezpana
W2 W22 W23 W2 d W2 h W2 B W2y W28

© © @ ® © 0O @ @

Yentiladores en tanel 4
ER.1 E5.2 J4.1 J4.2

® ® @ @

Niveles de arranque y parada por CO

Mivel de arrangue por CO 15 ppm

Mivel de parada par GO 10 | ppm

Permiso de evento de fueqo

©

GRAPHOS
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5. ESTADOS DE COMUNICACION

¥ Comunicacion de periféricos y servicios. Estacion de Getafe

CEMTRO DE COMTROL

ZONA ESTACION

Red :
@) Bateriz _@EI

-483

Bus C

CUADRC MAMOBRAS ESTACION

| —
Cuzdro de alumbr zdo | | | | |
<o i Pl
1 e d .c b . a
POZ0 DE BOMBED POZ0 DE BOMBED
POZ0 DE WEMTILACKIN ZOMA MORTE oA NORTE FTokA SR POF0 DE WENTILACION ZOMA SR
R P B [ S
oesfoeeffore - e[ foofoe NN v+ | WA |- foeelfoe]fo+
E b ¢ B & || w ||| 6 F F G H A B C D E
Red Red Red Red @ Red Red
(@) Bateria @ Bat. |||| D Batert Bateria @ Bat (D Bateria
Cuadro de vertilacion Cuadro de Cuzddra Cuadro Cuadro de Cuadra de ventilacidn
alumkbraco de homkeo de bomben alumbrado

¥ Comunicaciones de los Periféricos y servicios

Hipercor Cornella

ORDEHADOR CEHTRAL ;

et | || |
| @ O @@ C @
| Bul.; A | E @ “ . @
: , | ____________
: E] Bl B Cuadro WP 13 _||_ ““CuadroH'5 _| |_ " CuadroH°6 _||_uadrn H"_| l_Cuadrn HT‘
| [T mmmmmmmmmm@mm
e 0 F 220y 2z 14 . h 1.1 kK |_ X
! ZJS £ Cuadro H" 4

e — L J [Cusdro 11 1 Cuadra 1 10 “Cisdia W 1A [ Cunaro 1] [ Cusaro 7 |

ﬁﬁﬁﬁlmm@|ﬁ"ﬁmﬁmmm
: I |

Disparos térmicos ———'———' — ——

@ @ @ @ @ @ @ I o @ [
! 2 H L g

3@ 9@ nwig n@ 2@ 3@ 1@ (E&f_oﬁﬂ_ls MoL2 :Regesar;

]
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6. ALARMAS

: Sistema de ventilacion Tanel de A Madroa
l ULTIMAS ALARMAS PRODUCIDAS
Fecha Hara Cadigo Descripcion Sucesa
EMT0PRCOMVEMOT  ESTADO DE COMUMI OMES GRUPDS TUBO 2 COMUNICANDO
@I 10/05/1393 17:02:34 ENTVENTION0Z2 GRUPO 1 TUBD 2WE. 21 wWE.22 FARADO
I 10/05/1999 17:02:34 ENTVENTIO202 GRUPO 2 TUBD 2VE. 23 vVE.2 4 FaRADO
I 10/05/1999 17:02:38 ENTVENTION0Z GRUPO 1 TUBD 2WE. 21 wWE.22 MaRCHA HACIA BOCA VIGD
I 10/05/1999 17:02:55 EN10PRILUOTO ESTADO DE COMUMICACIONES OFRILUOT COMUNIC&NDO
¢ 10/05/1999 17:02.55 ENTILUSOL ILUMIMACION FLENO SOL DESCOMECTADA
@M 10/05/1393 17:02:55 ENTILUNUB ILUMIMNACION MUBLADD DESCOMECTADA
@ 10/05/1993 17:03.00 EN1OPRCOMVENDZ2  ESTADO DE COMUMICACIONES GRUPDS TUBOD 1 COMUNICANDO
@I 10/05/1393 17:03:00 ENTVENTION0T GRUPO 1 TUBO 1WE 1.1 »WE1.2 MARCHA HACIA BOCA CORUMZ
{I) 10/05/1999 17:02:00 ENTVENTID201 GRUPO 2 TUBO 1WE 1.3 v WVE.1.4 FPARADO
Localizar
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Mediciones Apterior

Deteccidn de incendios zonas norte y sur. Estacion de Getafe

| LOCAL: DETECTADO EVENTO DE ALARMA

14122000
12:42:26

Encaso de no ser cancelado el evento de fuego por el operador, transcurtidos
30 segundos, se pondrd en funcionatdento la ventilacidn de emergeneia.

1 Atencion alarma !

DETECCION FUEGO : FUEGO EN ZONAS 1-8.

é Cancelacion del evento de fuego

b linea zonas 3-16 (&)
larma zonas 9-16 (@)

ORTRAT S.L.

Control + Sistemas

Estado de |3 linea zonas 17-24 @
Estado de alarma zonas 17-24 @

Permiso de evento de fuego @)

Estado de |a linga zonag 256-32 @
Estado de alarma zanas 25-32 @
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7. ESTADISTICAS

!E Médulo de explotacidén de datos estadisticos

LISTADO DE ALARMAS ENTRE FECHAS

Fecha inicial: ]h 9-06-2000 Fecha final: 11 9-06-2000

Destino

!_j 7+ Pantalla
iy

Tipo de alarmas- i de alarmas

¥ Amanques y paradas de ventiladores e iluminacion
v Alarmas por mal funcionamiento

v Alarmas generales

Grafica de datos estadisticos

Fecha de la gréfica: 224071999 fﬁ"‘ r-’:al Aiceptar ]

Dia 22-07-1999
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Grafica Diaria
Diaria ' Semanal ' Menzual | Salir ]
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